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Aufgabe 1 (Quadraturformel, 4 Punkte)

Bestimmen Sie das quadratische Interpolationspolynom einer Funktion f :
[0,2] — R zu den Stiitzstellen x = (0, 1,2). Wie lautet die auf p € Py auf-
bauende Quadraturformel und fiir welche f liefert sie ein exaktes Resultat?

Aufgabe 2 (Newton-Coétes, 5 Punkte)
Zeigen Sie, dass die Newton-Cotes-Formeln Polynome vom Grade n+ 1 exakt
integrieren, wenn n gerade ist.

Aufgabe 3 (Matlab-Aufgabe, 10 Punkte)
1. Schreiben Sie zwei Matlab-Funktionen, intRiemann(n) und intTrapez(n),
die den Wert des Integrals
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und testen Sie die Funktionen fiir die Werte n = 100, 10000, 100000.

2. Stellen Sie jeweils den Diskretisierungsfehler |I — S7| und die Effizienz
(Genauigkeit pro Aufwand) in Abhéngigkeit von n grafisch dar.

’ http://numerik.mi.fu-berlin.de/wiki/SS_2011/Vorlesungen/CoMall.php




