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1. Aufgabe (4 TP)
Gegeben seien wieder die Daten für xi und f(xi), i = 1, 2, 3, aus Aufgabe 1 des er-
sten Übungszettels. Berechnen Sie das Lagrangesche Interpolationspolynom pL und das
Newtonsche Interpolationspolynom pN zu den Stützstellen 0, 1, 1 + ε, und bringen Sie
die Polynome auf die Form

pL(x) = adx
d + · · ·+ a1x+ a0, pN (x) = bdx

d + · · ·+ b1x+ b0.

Kommentieren Sie Ihre Ergebnisse.

2. Aufgabe (3 TP)
Beweisen Sie, dass die dividierten Differenzen von der Reihenfolge der Stützstellen un-
abhängig sind. Genauer: Sei σ ∈ Sn+1 eine Permutation der Zahlen 0, . . . , n, so gilt

f [x0, x1, . . . , xn] = f [xσ(0), xσ(1), . . . , xσ(n)].

3. Aufgabe (3 PP)
Schreiben Sie ein matlab-Programm aitken(x,fx,z), das mit Hilfe des Schemas von
Aitken-Neville die Auswertung des durch die Stützstellen x mit Funktionswerten fx

bestimmten Interpolationspolynoms an der Stelle z vornimmt. Testen Sie ihr Programm
wieder mit den drei in Aufgabe 1 des ersten Übungszettels gegebenen Punkten für ε =
1, 10−1, 10−2, 10−5, und z = 1
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